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Résumé :

La dynamique du véhicule est un sujet essentiel dans le développement des systemes
de sécurité actifs. Les systemes de contrdle exigent des informations précises sur la
dynamique du veéhicule, en particulier,les forces de contact pneu/chaussée.
Néanmoins, les mesures directes de ces informations sont souvent difficiles, pour des
raisons technologiques ou économiques. Par conséquent, cette étude présente une
méthode robuste pour estimer ces paramétres en utilisant des technologies
d'observation et des capteurs a faible colt disponibles sur des voitures de séries
récentes. Le sujet de ce projet est basé sur le développement des nouveaux modéles
dynamiques et appliquer des techniques d’observation d’état, pour estimer la
dynamique du véhicule en présence de variation de parameétres du véhicule et en
interaction avec I'environnement.




